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Proposition de collaboration

A la fin des études en master en gestion de production,

réalisation d’une étude pour une industrie aéronautique belge
Apreés ce succes, nous voulons aller plus loin et approfondir la technique

»Amélioration de la méthode de recherches de niveau de stocks

» Affiner la maitrise et mettre au point une méthodologie d’'implémentation

A la recherche de partenaires pour développer des projets similaires

©HEPL Dorian Scheers - Yannic Wéra




Description du Cas

Problématiques Actions Objectifs
«  Pas de connaissance sur les * Simulation de la nouvelle «  Définir les stocks de
effets du changement de ligne de production sécurité minimum pour
systemes de production et sur e Collection des données avoir un OTD a 100%
I"augmentation de production (maintenance /Plan de e Avoir des données
production / qualité/ chiffrées
ressouces)

FHEPI‘ Dorian Scheers - Yannic Wéra



Résultats pour I'entreprise

Grace a la méthode basée sur la simulation :

Haute tcole de la pravince de Likge
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Assurer un OTD de 100%

Réduire les Safety Stock au maximum

D’avoir des données chiffrées

Visualiser les effets des améliorations maintenance.

Connaitre les encours maximum de pieces devant les machines
Cibler les goulots d’étranglement

Créer des plans d’action avec des objectifs chiffrés

Connaitre le lead time simulé

Dorian Scheers - Yannic Wéra

Meéthodologie de
travail et des résultats
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